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Deprem Erken Uyari Otomatik Alarm Sistemi SEREGERME oI M A CHUUYEII  P-Dalgasi Algoritmasi

Duyuru ‘ Acil Durdurma
‘:‘ [] Palert Plus, icindeki NTU Profesori Wu Yih-min tarafindan
gelistirilen Deprem Erken Uyari teknolojisi sayesinde, depremlerin
P dalgasini tespit edip 3sn icinde depremin katastrofik bir
* Akilli Telefon:

senaryoya yol agip agmayacagini anlayabilir. Bu sayede S dalgasi
gelmeden 6nce uyari mesajlari vererek hasarin en digsik seviyede
tutulmasina firsat tanir.

Acil durum mesaji

S " Ekron:

Deprem bilgisi gosterimi

) 3 5
é *  Acil duyuru sistemi: h
Deprem siddeti duyurusu ]
\ ) i ¥ Vs
7‘
1
i *  Acil Durdurma: Sahada Deprem Erken Uyari Bolgesel Deprem Erken Uyari
Asansorlerin durdurulmasi ve diger uygulamalar sisteminin 3 saniyelik kor bolgesi sisteminin  13-18 saniyelik kor
e/ 2

yaklasik 12 kmdir. bolgesi yaklasik 50-70 kmdir.
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SANLIEM 9t w9 a

Gelismis Kuvvetli Yer Hareketi Istasyonu

Instrument List :
© Palert +: Kuvvetli yer hareketi senséri
@® Cube: Gosterge ve kontrol Unitesi

© LF-01: Alarm Onitesi

Ethemnet

themet

@
o

OwY9b

Earthquaok Early

Warning System Server
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